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研究日誌12/02
研究日期： 108 年 12 月 2  日 (星期 一)

研究時間： 13時10分~ 15時 00分

研究成員 第一組，成員姓名:郭安翎.沈芊佑.

郭宣辰

研究心得

(組長1071627郭宣辰)

在這一次的樂高比賽，我當了我們

這一組的組長，所以可能要付出更

多的心力與精神去參加這一次的比

賽，我會好好的加油的，帶領我的

組員贏得這一次的比賽

研究心得

(組員1071622沈芊佑)

其實我本人對樂高這個東西並不是

很在行，可能是因為對這個東西沒

有很多的興趣，但是為了不脫累我

的隊友，我會好好的努力，也許在

樂高這方面不能提供很大的幫助，

可是我會在其他地方盡我所能的幫

助他們

研究心得

(組員1071527郭安翎)

一開始會進入這個專題課，就是因

為我從小就覺得樂高很有趣，用一

些小小的積木，就可以組出很酷的

東西，很開心這一次我們有機會可

以去參加比賽，希望我們可以獲得

好的成績

預期下次進度： 完成B部分

本次研究成果（內容）

今天是利用之前所教的內容來完成A部分，我們把A分成三

部分，A1在過直線和大彎，A2是大彎的最後一段到虛線前

，A3是虛線部分和進90度彎



研究日誌12/09

研究日期： 108    年 12   月 9 日 (星期 一 ）

研究時間： 13  時 10 分 ～ 15

時 10 分

研究成員

第＿1＿組，成員姓名郭安翎. 郭宣

辰. 沈芊佑

研究心得

（組長1071627郭宣辰)

上一次我們有成功的完成到B 部分，

但不知道為什麼在最後的時候，我

們有沒有調到其他的地方，導致它

不會轉彎，所以在今天我們試著把

速度調慢，結果就成功了

研究心得

（組員1071622沈芊佑)

今天我們遇到了一個大困難，我不

知道我們是不是有按到其他的地方，

導致它過不了，所以今天我們一直

在試看看，任何有可能的錯誤!

研究心得

（組員1071527郭安翎）

不知道這一次我們的機器人為什麼

突然過不了了，我們一直去思考問

題出在哪裡，去改進所有可能的錯

誤，希望我們可以順利地去參加比

賽

預期下次進度： 完成比賽全部進度

本次研究成果（內容）

B1從虛線後到圓圈後的小斜線

B2從小斜線到連續九十度灣(未完成)



研究日誌12/13
研究日期： 108 年12月13日 (星期五）

研究時間： 17時00分～ 19時 30分

研究成員 第一組，成員姓名：郭安翎. 郭宣辰. 沈芊佑

研究心得

（組長郭宣辰）

比賽前一個禮拜了，每次做完下次在測試時還是會有很多的變因讓他無法前進，導致很多部分還

要重做，一點地方卡了，後面的又要重新修正，我們會努力完成他的!!!

研究心得

（組員沈芊佑）

大家都期待著這個小比賽，前一個禮拜了，先從速度慢的走完全程，再慢慢調速度，其中雖然很

多坎坷，但是我們一定可以的，還是很多問題都出在轉彎上面，一個小調整，後面也要跟著調，

不過我們會加油的!!!

研究心得

（組員郭安翎）

這次比賽幾乎都是組長完成的，實在辛苦，不過我們也有參與，給點意見，還是轉彎的問題很大

，有時可能是速度問題有時可能是擺動幅度，一點一點慢慢調整可以成功的。

預期下次進度： 完成全部

本次研究成果（內容）

轉彎在更順暢，完成後半段B部分

（程式設計）

總結在最後



研究日誌12/16

研究日期： 108    年 12   月 16日 (星期 一 ）

研究時間： 13  時 10 分 ～ 15 時

10 分

研究成員 第1組，成員姓名：郭安翎. 郭宣辰. 

沈芊佑

研究心得

（組長1071627郭宣辰）

這禮拜六我們就要去比賽了，我們已

經有做出來了，但是我們的機器變因

很大，一下可以，一下不可以，真的

很讓人頭痛，現在我們在努力的把穩

定度提高，讓它不會在突然出錯

研究心得

（組員1071622沈芊佑）

上禮拜五放學的時候我們已經完成全

部的程式了，可是不知道為什麼全部

合在一起的時候就不太行了，我們的

機器人變因真的太大了，希望在比賽

的時候它可以穩定一點

研究心得

（組員1071527郭安翎）

現在開始有一點緊張了，我們的機器

人真的很難控制，有時候過得去，有

時候卻會卡住，真的很討厭，希望在

比賽的時候它可以正常一點，讓我們

可以挑戰成功比賽!

預期下次進度： 完成比賽全部進度

本次研究成果（內容）

修改了整體程式讓它變更快



研究日誌12/18

研究日期

：

108年 12月 18日 (星期三）

研究時間

：

16時55分～21時00分

研究成員

第一組，成員姓名：郭安翎. 郭宣辰. 沈芊佑

研究心得

（組長郭

宣辰）

比賽前幾天了，讓人有點小緊張又期待，我們又卡轉彎了，想把

程式修的快一點但是卻沒辦法穩定它，最後還是決定用原本的程

式，今天把整體程式完成了，接下來只要提高容錯率就好了

研究心得

（組員沈

芊佑）

轉彎問題真的很難解決，經過好幾次的測試和修改才可以，然後

繼續進行後面的程式，接下來兩天會修改得更順暢更快。

研究心得

（組員郭

安翎）

組長太給力了啦!加上有同學從旁協助，是我們更順利地克服轉彎

這困難，希望經過這麼多次的測試，下次不要在轉不過去了。

預期下次

進度：

讓轉彎處更順暢，速度更快

本次研究成果（內容）

完成了全部地圖，只是還有地方尚須改進

（程式設計）

總結在最後



研究日誌12/19

研究日期： 108   年 12    月 19   日 (星期 四 ）

研究時間： 17   時 00 分 ～ 20 時 00 分

研究成員

第一組，成員姓名：郭安翎.沈芊佑.郭宣辰

研究心得

組長

1071627郭

宣辰

因為在昨天的時候，我們已經成功的跑過全程了，不過因為

失誤率有點高，所以今天還是改了一些部份，把某幾段速度

調快一點，還有增加容錯率，但其實很怕一調就過不了了，

所以速度都不敢增太多

研究心得

組員

1071622沈

芊佑

昨天因為我有事情，所以就沒有辦法來練習，當我知道我們

已經成功的時候，真的很開心，在今天的時候，我們把機器

人的速度調快，還有讓它比較不會那容易就跑出去

研究心得

組員

1071527郭

安翎

因事未到

預期下次進

度：

使機器人更穩定

本次研究成果（內容）

機器人速度調快，錯誤率降低

（程式設計）

總結在最後



研究日誌12/20

研究日期： 108 年 12    月 20   日 (星期五 ）

研究時間： 14   時 20 分 ～ 19 時 00 分

研究成員

第一組，成員姓名：郭安翎.沈芊佑.郭宣辰

研究心得

組長1071627

郭宣辰

明天就要比賽了，今天我們跟昨天一樣，把機器人的

速度調快，還有增加容錯率，希望明天的比賽一切正

常，不會因為比賽地圖的些微不同，而程式出錯

研究心得

組員1071622

沈芊佑

其實我現在有點緊張，因為我們明天就要比賽了，

現在唯一能做的事情就是把機器人的速度調快，然後

讓它不會那麼容易的跑出線外面，錯誤率降到最低

研究心得

組員1071527

郭安翎

今天我們在社課的時候，請了公假，就是為了明天的

比賽，現在真的有點緊張，希望明天的機器人比賽可

以順利的進行拉

預期下次進度

： 明天比賽順順利利

本次研究成果（內容）

微調程式讓容錯率更高，有時候雙黑線偵測都會不知道在偵三..希望

明天一切正常

（程式設計）

總結在最後



完整程式圖-1



完整程式圖-2



完整程式圖-3



完整程式圖-4



心得-賽前

幾小時後就要開始比賽了，終於開始有了緊
張感，數周的努力能不能成功就看今天了，
我愛轉彎001(隊名)我相信你可以的，比賽前
一周下來幾乎每天都留到九點，只為了以最
好的狀態完成比賽。不管最後結果如何，至
少我們已經全力以赴了。加油!



心得-賽中

我的天啊~好久沒有這麼緊張過了，心臟快到
我都覺得我要暴斃了，開始的焦慮，放機器
時的手抖，看它前進時的祈禱，每個畫面歷
歷在目，彷彿昨天才比賽完。雖然最後它失
常了並沒有跑完全程，不過已經很不錯了，
至少有跑到蠻後面的。



比完賽各種愜意↓



心得-賽後

最後很可惜的只拿到佳作，不過已經非常不
錯了，有了這次的比賽讓我學習到，在怎麼
有把握的事，還是有出差錯的可能，所以不
到最後千萬不能鬆懈。這次的比賽是個很不
錯得經驗，以後如果有機會且有時間，希望
能再戰雪恥。



佳作(`・ω・´)


